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Wciagniki tancuchowe DC Demag

Komponent dzwignicowy
do Twojej instalacji

BEZKOMPROMISOWO EKONOMICZNY
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Wysoka wydajnos¢, rentownosé i bezpieczenstwo -

wciagniki tancuchowe DC Demag

Wciagniki tancuchowe DC Demag spetniaja wszystkie wymagania stawiane nowoczesnym

urzadzeniom dzwignicowym — Wysoka wydajnos¢, rentownosc¢ i bezpieczenstwo
eksploatacji — w ten sposéb zapewniajg niezbedne bezpieczenstwo inwestycyjne.
Projektujemy i produkujemy innowacyjne rozwigzania z zakresu techniki transportu
bliskiego dla kazdej branzy i przedsiebiorstw réznej wielkosci — od zaktadow
rzemieslniczych po duze zaktady przemystowe.

Oproécz wyjatkowo dtugiej zywotnosci wciagniki
Demag wyréznia bogate wyposazenie standardowe
w stosunku do ceny.

ALL INCLUSIVE:

PEELNE WYPOSAZENIE BEZ DODATKOWYCH
OPLAT

Setki tysiecy klientéw na catym Swiecie decyduja sie
na zakup weciagnika farncuchowego DC Demag,
poniewaz wiele rozwiazan jest w standardzie.

W przypadku innych wciagnikéw tancuchowych
rozwigzania te trzeba zamawiac¢ i dodatkowo za
nie ptacic.

ZA KAZDYM RAZEM PRODUKT DOPASOWANY
DO POTRZEB

Wybierz wciagnik dostosowany do indywidualnych
potrzeb z dwdch serii — DC-Com lub DC-Pro.

Seria DC-Com jest przystosowana do codziennego
uzytkowania — i dostepna w atrakcyjnej cenie. Serie
DC-Pro wyrdznia dtuga zywotnos¢ i wysoka
predkos¢ podnoszenia.

Oba weciagniki tancuchowe to wysokiej jakosci
produkty marki Demag.

Zdjecie na okfadce: Wciagnik taricuchowy DC do otwiera-
nia pokryw pieca pracujacy w wysokiej temperaturze

Przenosnik tasmowy do ciagtego naktadania materiatu
sypkiego jest poruszany przez dwa podwodjne wciggniki
tancuchowe.

Z CERTYFIKATEM

Wociagniki taricuchowe DC spetniaja wymagania
nastepujacych przepiséw:

= Dyrektywy maszynowej 2006/42/WE

= Dyrektywy niskonapieciowej 2006/95/WE

= Dyrektywy EMC 2004/108/WE

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna dla
odpornosci na zaburzenia i emisyjnosci jest
zapewniona. Wersje zgodne z przepisami cCSAus
(Kanada/USA) sa dostepne w ramach opgji.

FUNKCJE ZWIAZANE Z BEZPIECZENSTWEM
Wieksze bezpieczenstwo w poréwnaniu

z tradycyjnym sterowaniem dzieki solidnemu

i sprawdzonemu w praktyce sterowaniu
elektronicznemu. W odniesieniu do funkgji
zwiazanych z bezpieczenstwem podanych

w normie DIN EN 14492-2

uzyskuje sie co najmniej poziom dziatania PL = c i
kategorie 2 wg EN ISO 13849-1.

KORZYSCI DLA KLIENTA WYNIKAJACE Z
ZAKUPU WCIAGNIKA DC
= Rozwiazania z szerokiej palety produktéw
dopasowane do potrzeb klienta
= Wszechstronne, petne wyposazenie
w standardzie
= Sprawdzona technika
= Solidnos¢ i niezawodnos¢
= Duze bezpieczenstwo i dtuga zywotnosc¢
= Proste uruchomienie
= Ergonomiczna obstuga
= Bezobstugowos¢ i tatwe serwisowanie
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Przekonujgce argumenty, ktére méwia same
za siebie

PEENE WYPOSAZENIE — ALL INCLUSIVE
To jest standard — made by Demag, inwestycja
z wartoscig dodana:

Dtuga zywotnos¢ wg klasyfikacji FEM
Sterowanie stycznikowe 24 V

Roboczy wytacznik kraricowy (goéra/dot)
Przejrzystos¢ instalacji: licznik roboczogodzin
Kaseta sterownicza z regulacja wysokosci

Kable z potaczeniami wtykowymi

Przekfadnia i sprzegto poslizgowe nie wymagaja
konserwacji przez okres do 10 lat

Hamulec nie wymaga konserwacji przez okres do
10 lat (w DC 10-25 do 5 lat)

Dwie predkosci w standardzie (F4)

katwos¢ serwisowania: wskaznik standw
roboczych

39730

WIEKSZE BEZPIECZENSTWO, DEUZSZA
ZYWOTNOSC, WOLNIEJSZE ZUZYCIE
= Niezawodne utrzymanie tadunku w kazdej
sytuacji roboczej, upuszczenie tadunku w czasie
spoczynku jest niemozliwe — dzieki umieszczeniu
hamulca poza tancuchem kinematycznym
przekazania napedu (patrz czerwona linia na
rysunku)
Trwale bezpieczny stan pracy dzieki czujnikowi
liczby obrotéw sprzegta poslizgowego, silnika
podnoszenia i hamulca
= Hamulec odporny na zuzycie
= Automatyczne hamowanie w razie zaniku
sterowania
= Do 1000 kg tylko przewleczenie 1/1:
wieksze bezpieczenstwo, lepsza ergonomia,
mniejsze zuzycie tancucha

WYZSZA DOSTEPNOSC GWARANCIA
WIEKSZEJ RENTOWNOSCI

Wociagniki tancuchowe DC sa dostarczane w wielu
wersjach z klasyfikacja grup obciazenia FEM
przektadni podwyzszona 0 20%.
Przewymiarowanie wszystkich elementow
gwarantuje stata gotowos¢ do uzytkowania.

Sprzegto
poslizgowe

Naped tarncuchowy ——— (& Hamulec

Przektadnia

B Napedzanie Rejestracja liczby

. obrotow
B Hamowanie

Wieksze bezpieczenstwo: system hamulca i sprze-
gta poslizgowego



NIEZAWODNA JAKOSC DEMAG

= Wytrzymaty, solidny silnik z wirnikiem
cylindrycznym wyposazony w wentylator
i oddzielny hamulec elektromagnetyczny

= Niezawodna eksploatacja w temperaturze od
—20°C do +45°C bez skracania czasu wiaczenia

= Praca mozliwa réwniez w temperaturze do 60°C
i wyzszej

= Doskonate zabezpieczenie powierzchni

= Stopien ochrony IP 55 zapewnia wysoka ochrone
przed wnikaniem wilgoci i pytu.

LATWE URUCHAMIANIE | OPTYMALNA
ERGONOMIA

Plug & Lift oraz Plug & Driver — ztacza wtykowe
Mozliwos¢ regulacji dtugosci przewodu
sterujacego lub potozenia kasety sterowniczej
bez problemoéw z okablowaniem

Odchylane ucho pozwala na tatwe zawieszanie
weciagnika faricuchowego na wdzku mechanizmu
jezdnego

Ergonomiczna kaseta sterownicza DSC i DSE
umozliwiajaca tatwa obstuge kciukiem
Bezstopniowa regulacja rozstawu kot w
mechanizmach jezdnych / dopasowanie do
szerokosci potki toru jezdnego

39045

I!9241-22 2

tatwy w montazu naped faricuchowy

BARDZO PRZYJAZNE SERWISOWANIE
= tatwa, szybka konserwacja i utrzymanie w ruchu

poszczegodlnych komponentéw dzieki modutowej

budowie wciagnika tancuchowego —
ograniczenie przestojow

Licznik godzin pracy, wskaznik stanu i btedow
Ztacze diagnostyczne (IDAPSY): odczyt

i zarzadzanie okreslonymi danymi roboczymi

= Pokrywa serwisowa: wszystko w jednym miejscu
— szybki dostep przy uruchomieniu

i serwisowaniu

Ograniczenie dtugosci przestojow, poniewaz
wymiana catego napedu taricuchowego mozliwa
jest bez demontazu elementéw silnika

i przektadni

39044-2

Odchylana pokrywa serwisowa
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Wskaznik licznika godzin pracy i stanéw roboczych

05



|
<
o
D
o]
(22}

Wysokos¢ podnoszenia haka do Wykonanie przeznaczone do przemystu
180 m do serwisowania elektrowni Spozywczego

wiatrowych

06

WSZECHSTRONNE ZASTOSOWANIE
Realizowane przez klienta zadania maja decydujace
znaczenie: od rzadko uzywanych wciagnikéw
remontowych po urzadzenia stosowane przy
produkcji w trybie tréjzmianowym — nasza
kompleksowa oferta obejmuje wciagniki
tancuchowe dopasowane do potrzeb.

Réwniez tam, gdzie dominuja trudne i

niesprzyjajace warunki otoczenia, mozna polegac

na naszym doswiadczeniu. Niektoére z branz,

w ktérych nasz wciagnik taricuchowy doskonale

sprawdza sie w swoich zadaniach:

= Ocynkownie

= Wytrawialnie

= Odlewnie

= Galwanizernie

= Zaktady wysokotemperaturowe

= Sektor spozywczy

= Obszary ,cleanroon”

= Transportowanie roztopionych mas

= Serwisowanie elektrowni wiatrowych, zaréwno
on-shore, jak i off-shore (kadtubowe)
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Wciggnik tancuchowy DC
odpowiedni do zadan
realizowanych przez klienta
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Najwazniejsze sg szczegoty

Przeglad podzespotéw

PRZEKEADNIA e

= Nie wymaga konserwacji przez okres do 10
lat

= Diuzsza 0 20% zywotno$¢ w poréwnaniu z
grupa obciazenia wg FEM 2m, dzieki
grupie obciazenia wg FEM Demag 2m+
wciagnik moze pracowa¢ 1900 godzin w
petnym obciazeniu.

= Ograniczenie hatasu do minimum i stabilna
praca dzieki uzebieniu skosnemu
wszystkich stopni przektadni

STEROWANIE e

= Sterowanie stycznikowe 24 V

= Licznik godzin pracy

= Roboczy wytacznik krancowy (géra/doét
we wciggniku DC-Pro)

= W przypadku wielkosci DC 16 i 25 jako
roboczy wytacznik krancowy jest
stosowany przektadniowy wytacznik
krancowy z czterema stykami wytaczenia
na poczatku i na koricu drogi.

Alternatywnie

= Bezstopniowa regulacja dzieki
falownikowi

= Tradycyjne sterowanie bezposrednie
i stycznikowe

HAMULEC e

= Nie wymaga konserwacji przez
okres do 10 lat (wielkos¢
konstrukcyjna DC 10-25do 5

08

lat)
= Bez koniecznosci reguladji SPRZEGLO POSLIZGOWE ¢

hamulca = Nie wymaga konserwacji przez okres do 10 lat =
= tagodna i krétka droga = Umieszczenie hamulca poza farcuchem

dojazdu kinematycznym przekazania napedu

= Hamulec jest odporny na
warunki pogodowe i warunki
eksploatadji (ze wzgledu na
stopien ochrony hamulec
znajduje sie w podwaojnej
obudowie)

= Niezawodna ochrona przed skrajnym

= Dzieki kontroli predkosci obrotowej nie ma

przecigzeniem

mozliwosci szkodliwego, ciagtego poslizgu.



e OBUDOWA

= Wytrzymata i lekka obudowa z cisnieniowego
odlewu aluminiowego w zwartej i nowoczesnej
konstrukcji przemystowej

= Powierzchnia z powtoka proszkowa odporna na
uderzenia, zarysowania i promieniowanie UV

— e UCHO ZAWIESZENIA
Podwieszone wahadtowo, niewielki wymiar haka C
gwarantuje optymalne wykorzystanie wysokosci
pomieszczenia

e NAPED tANCUCHOWY
= Naped tancuchowy wykonany jest z materiatow
wysoce odpornych na zuzycie zapewniajacych

— dtugotrwata eksploatacje, w standardowym

Ip-.wmml""l""l'] |||]|| wykonaniu do zastosowania w odlewniach
N "'|| || ||| I ||| — : % - Szybka i tatwa wymiana catego farcucha
. : napedowego bez demontazu elementéw silnika
i obudowy

REGULACJA WYSOKOSCI KASETY

STEROWNICZEJ

= Dtugos¢ przewodu sterujacego mozna ustawiac
ptynnie w zakresie 2-5 m, 5-8 m i 8-11 m drogi
haka

= Niepotrzebna czes¢ przewodu sterujacego
przechowuije sie pod pokrywa serwisowa.

= Sterowanie i przewdd sterujacy sa z zasady
przystosowane do trzyosiowych, elektrycznych

LANCUCH STALOWY DEMAG zastosowan jezdnych

= Wysoce wytrzymaty, odporny na starzenie
materiat o wysokiej twardosci powierzchniowe;

= Ocynkowany galwanicznie i poddany
dodatkowemu uszlachetnieniu powierzchni w
celu zabezpieczenia przed agresywnymi

SILNIK MECHANIZMU PODNOSZENIA
= Wytrzymat silnik o dtugiej zywotnosci i duzej
mocy z duzymi rezerwami bezpieczeristwa nawet

— o

substancjami.

= Opcjonalnie z dodatkowa ochrona antykorozyjna,

dla sektora spozywczego i pracy w skrajnie
zapylonych warunkach

ZASOBNIK EANCUCHA

= Zamontowany wahadtowo i wykonany
Z elastycznego, bardzo odpornego na uderzenia
tworzywa sztucznego

= Elastyczne i metalowe zasobniki na tancuch
przeznaczone do wiekszych wysokosci
podnoszenia haka

= Wysokos$¢ podnoszenia haka do 180 m

w wysokich temperaturach otoczenia i przy
dtugim czasie pracy

= Dwie predkosci podnoszenia (F4)

= Czas witaczenia 60%, 360 S/h

= Klasa izolacji F

= Zaleznie od wersji wykonania z zabezpieczeniem
termicznym

PRZEWLECZENIE
= Przy udzwigu do 1000 kg przewleczenie
tancucha tylko 1/1

09
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BEZPIECZENSTWO

= Niskonapieciowa kaseta sterownicza
dzieki sterowaniu stycznikowemu 24 V

= Funkcje zwiazane z bezpieczenstwem
spetniaja co najmniej poziom dziatania
PL = c i kategorie 2 wg EN ISO 13849-1

DLUGA ZYWOTNOSC

= Przewymiarowanie przektadni do klasy
2m+ (1900 h) przy udzwigu gtéwnym
i do 4m (6300 h) przy specjalnych
zastosowaniach

= Wszystkie podzespoty wciagnika
tancuchowego sa przystosowane do
dtugiego okresu eksploatacji réwniez
w najtrudniejszych warunkach

@)

ERGONOMIA

= Mozliwos¢ regulacji dtugosci przewodu
sterujacego lub potozenia kasety
sterowniczej bez problemoéw
z okablowaniem

= Niepotrzebny przewdd sterujacy mozna
schowac pod pokrywa serwisowa.

®

FUNKCJA PRO-HUB
= Do 90% wyzsza predkos¢ znamionowa
w zakresie obcigzenia czesciowego.

PRAWDZIWIE BEZSTOPNIOWE

NAPEDY

= Delikatne i wartosciowe tadunki mozna
pozycjonowac w sposéb bardziej
niezawodny i precyzyjny

= Charakterystyka pracy przyciskow
bezstopniowych jak w pedale
przyspieszenia w samochodzie

KONTROLA SPRZEGELA

POSLIZGOWEGO

= Dzieki kontroli predkosci obrotowej nie
ma mozliwosci szkodliwego, ciagtego
poslizgu.

= Niezawodna ochrona przed skrajnym
przeciazeniem

= Niezawodne utrzymanie tadunku
w kazdej sytuacji roboczej, upuszczenie
tadunku w czasie spoczynku jest
niemozliwe — dzigki umieszczeniu
hamulca poza taricuchem
kinematycznym przekazania napedu

® O

&

® ©
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NIEZNACZNE WAHANIE tADUNKOW

= tagodny rozruch i hamowanie
mechanizmu jezdnego ograniczaja
wahanie tadunku w trakcie
manipulowania

= Predkosci i stopien przyspieszenia badz
zwalniania mozna w razie potrzeby
zmieniac¢ za pomoca kasety sterowniczej

ZAKRES TEMPERATUR

= Niezawodna eksploatacja
w temperaturze od -20°C do +45°C
bez skracania czasu wigczenia

= Praca mozliwa réwniez w temperaturze
do 60°C i wyzszej

SILNIK WYSOKIEJ MOCY

= Silnik podnoszenia z duzymi rezerwami
bezpieczenstwa zapewnia niezawodna
eksploatacje przez wiele lat

= Dopuszcza cykle przetaczen znacznie
przekraczajace poziom typowy na rynku

PRZYJAZNE SERWISOWANIE

= Przekfadnia i sprzegto poslizgowe nie
wymagaja konserwacji przez okres do
10 lat

= Hamulec nie wymaga konserwacji przez
okres do 10 lat (DC 10 - 25 do 5 lat)

= tatwa, szybka konserwacja i utrzymanie
w ruchu poszczegoélnych komponentéw
dzieki modutowej budowie wciagnika
tancuchowego — ograniczenie
przestojow

WSKAZNIK STANU

= Wskaznik licznika godzin pracy i stanéw
roboczych

= Istotne informacje do celéw
serwisowych

NIEWIELKI POZIOM HALASU

= Ograniczenie hatasu do minimum dzieki
uzebieniu skosnemu wszystkich stopni
przektadni

= Duza stabilnos¢ pracy przektadni dzieki
wysokiej jakosci uzebieniu



Demag Manulift DCM-Pro
Ergonomiczne jednoreczne manewrowanie

tadunkami

Manulift DCM-Pro zostat zaprojektowany z mysla o bezpiecznym i szybkim
manewrowaniu fadunkami przy uzyciu jednej reki, z mozliwoscig uniwersalnego
zastosowania na kazdym stanowisku pracy. DCM-Pro bazuje na jednostce podnoszacej
wciggnika tancuchowego DC-Pro i sterowniku DSM-C podtgczonym do wciggnika
przewodem spiralnym. Dzieki sztywnemu potaczeniu sterownika z urzagdzeniem
chwytnym — w wersji prawo- i leworecznej — operator potrzebuje tylko jednej reki
zaréwno do obstugi wciggnika, jak réwniez do prowadzenia tadunku.

ELASTYCZNE DOPASOWANIE DO KAZDEGO
ZADANIA

Wiele sprawdzonych w praktyce urzadzen
chwytnych pozwala na optymalne i elastyczne
dopasowanie wciggnika do wyznaczonych mu
zadan. Spektrum otwieraja normalne haki, réznego
typu kleszcze nozycowe, az po systemy chwytakow
rownolegtych, np. do pojemnikow KLT w przemysle
motoryzacyjnym

KWESTIA ERGONOMII

W zaleznosci od wysokosci obszaru roboczego
Manulift DCM-Pro pozwala na wygodne
sterowanie z wodzeniem reka w poziomie. Dzigki
uchwytowi z przetacznikiem wahadtowym DCRS-
Pro przyrzad obstugowy pozwala na
manipulowanie fadunkami z wodzeniem reka

w pionie.

40050-12

Uchwyt z przetacznikiem wahadtowym DCRS-Pro
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Hak Hak obrotowy Chwytak hakowy Chwytak réwnolegty
250 kg 250 kg 125 kg PGS 125 kg

J &
Cegi nozycowe do chwytania

prostokatnych tadunkéw
125 kg

20117

38919-8

Adapter haka do
250 kg

20118

Cegi nozycowe do chwytania
okragtych tadunkow
125 kg

40598-1
38919-7

Sworzen sprzegajacy Adapter haka
z podtaczonym chwytakiem
do rur PGS

38922

Szybkoztacze jako punkt podtaczania Rézne elementy chwytne

SZYBKOZLACZE JAKO PUNKT PODLACZANIA

Szybkoztaczka utatwia wymiane najrézniejszych W przypadku elementéw chwytnych

elementow chwytnych (LAM). Wszystkie indywidualnego projektu uniwersalny sworzen
urzadzenia Manulift-LAM wyposazone s3 sprzegajacy stanowi ogniwo taczace z Manulift.
W sworzen sprzegajacy z zabezpieczeniem przed Gwint wewnetrzny M12 pozwala na montaz
obrotem, ktére blokuje sie w szybkoztaczu. Mozna specjalnych elementéw chwytnych. W ten sposéb
go zwolni¢ poprzez uniesienie tulei zwalniajace;. wszechstronnosc i elastycznos¢ wciagnika

tancuchowego Demag sa gwarancja wyzszej
rentownosci podczas manewrowania tadunkami na
stanowisku pracy.

12



System chwytaka réwnolegtego PGS
tadunki do 125 kg scisle pod kontrola

CHWYTAK ZACISKOWY PGS

Smukfa budowa oraz krotki skok otwarcia
chwytaka umozliwia bezpieczne i bezproblemowe
uchwycenie oraz opuszczenie tadunkéw réwniez
na niewielkiej przestrzeni. Dzieki elastycznemu
zakresowi chwytania za pomoca tego samego
chwytaka mozna transportowac zaréwno wiasciwy
tadunek jak i cate opakowanie.

CHWYTAK PGS DO WALKOW

Dostepne sa réznego rodzaju chwytaki do watkéw,
ktére mozna dostosowac do watkéw réznego
ksztattu i réznych zadan transportowych dzieki
wymiennym szczekom chwytaka. Wyposazone

w watek wspornikowy, umozliwiaja chwytanie
watkéw o réznych Srednicach oraz z nieznanym
srodkiem ciezkosci. W ten sposéb mozna znaczaco
podnies¢ bezpieczenstwo ryzykownych do tej pory
proceséw transportowych.

CHWYTAK PGS DO POJEMNIKOW

Rozne chwytaki do pojemnikéw dostepne sg ze
statym lub regulowanym mocowaniem do
pojemnika. Uchwyt do pojemnika mozna w prosty
sposob dopasowac kilkoma ruchami do wielkosci
pojemnika.

13
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Demag DCS-Pro - bezstopniowe
predkosci podnoszenia

W przypadku wciggnika tancuchowego DCS-Pro Demag pojecie bezstopniowo
rozumiane jest dostownie. W odréznieniu od innych bezstopniowych sposobéw
sterowania realizowanych za posrednictwem wielostopniowego przetacznika
sterowniczego obstuga odbywa sie tutaj w sposdb przypominajacy korzystanie z pedatu
przyspieszenia w samochodzie: im bardziej naciska sie przycisk, tym szybciej porusza sie
wciggnik tanncuchowy. Taka jest witasnie definicja stowa , bezstopniowo” w DCS-Pro —
made by Demag.

KRZYWA CHARAKTERYSTYCZNA ELEMENTOW  PRO-HUB: ZWIEKSZANIE PREDKOSCI
STERUJACYCH NA KASECIE STEROWNICZEJ DCS PODNOSZENIA W ZAKRESIE OBCIAZENIA
CZESCIOWEGO

T 100 %
° 190 % +

+75% +

+ 50% ﬁ : 100 %
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Droga faczenia w mm Obciazenie Obciazenie czesciowe / brak
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Pltynna regulacja predkosci - jeszcze wieksza
precyzja i szybkos¢ manewrowania tadunkiem

Zalety wciagnikéw tancuchowych Demag z ptynna
regulacja predkosci sa przekonujace: wartosciowe
i delikatne czesci mozna transportowac i ustawiac
w sposéb bardziej precyzyjny i niezawodny
Sterowanie pracami montazowymi i procesami
taczenia odbywa sie precyzyjniej. A ponadto

w zakresie obciazenia czesciowego dzieki funkgji
Pro-Hub mozna uzyskac niemal dwukrotnie
wieksza predkos¢ znamionowa (patrz rysunek).

Dzieki temu bezstopniowe wciagniki tancuchowe
DCS Demag sa gwarancja szczegolnie wysokiej
rentownosci i bezpieczenstwa w procesie
roboczym. Cate sterowanie i przetwornica
czestotliwosci s3 modutowo i kompaktowo
zintegrowane pod pokrywa instalacji elektrycznej.

W poréwnaniu z DC-Pro z dwoma predkosciami
podnoszenia bezstopniowe wciagniki faricuchowe
DCS-Pro Demag wyrézniaja nastepujace atuty:

Dzieki bezstopniowej regulacji Manulift DCMS-
Pro za pomoca falownika i rekojesci

z przetacznikiem wahadtowym DCRS-Pro
operator zyskuje jeszcze wygodniejsze
urzadzenia robocze, ktére w zaleznosci od
zastosowania pozwala na precyzyjne
manewrowanie fadunkami.

BEZPIECZNE BEZSTOPNIOWE STEROWANIE

JEDNA REKA

= Demag Manulift DCMS-Pro

= Uchwyt z przetacznikiem wahliwym DCRS-Pro
Demag

Precyzyjne pozycjonowanie

= Ptynna regulacja predkosci w catym przedziale

obciagzen

= Zwolniona predkos¢ podnoszenia od 0,04 m/min
= kagodny rozruch i precyzyjne pozycjonowanie

dzieki szczegdlnie doktadnej kontroli
przemieszczania

= Pro-Hub: do 90% wyzsza predkos¢ znamionowa

w zakresie obciazenia czesciowego

= Automatyczne przetaczanie na niska predkos¢

podnoszenia przed dojechaniem do potozen
kraricowych

= Precyzyjne sterowanie i optymalna ergonomia

kasety sterowniczej

= Niewielkie wahania tadunku dzieki rampom

przyspieszania i hamowania

= W razie potrzeby mozliwos¢ bardzo tatwej

zmiany parametréw predkosci podnoszenia oraz
rampy przyspieszania i opdzniania za pomoca
kasety sterowniczej

= Zwiekszone bezpieczenstwo dzieki kontroli

temperatury silnika

= Ptynna jazda wozkiem napedow jezdnych E 11

do E 34 w potaczeniu z DCS

15
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Rézne opcje w odpowiedzi na indywidualne
wymagania

Z szerokiej oferty produktéw do wciggnika tancuchowego mozna dobra¢ dodatkowe
opcje dopasowane do indywidualnych wymagan. Dla przyktadu kilka z nich:

41427
41428-1
41426-1

Sterowanie bezposrednie DC-DC Sterowanie stycznikowe DC-CC DC-FC do sterowania przez
zewnetrzny falownik

W ramach alternatywy do sterowania elektronicznego mozna stosowac rowniez tradycyjne
sterowania bezposrednie lub sterowania stycznikowe. Do sterowania przez zewnetrzny falownik
stuzy wykonanie DC-FC (w tym przypadku nie obowiazuja niektére cechy funkcjonalne sterowania
elektronicznego).

41435

Przektadniowy wytacznik Zewnetrzne ztacze Zewnetrzne ztacze do przewodu
krarncowy GGS z maks. 8 przytaczeniowe do zasilania sterujacego

zestykami do wytaczania

w zdefiniowanych pozycjach

it

39496-1

.
ap
R
Wytacznik krzyzowy do Ucha: ucho hakowe lub ucho 90°  Hak z zabezpieczeniem, hak ze
wstrzymywania ruchu stali nierdzewnej



Specjalne rozwigzania branzowe

WCIAGNIK tANCUCHOWY SERWISOWY DO

DUZYCH WYSOKOSCI PODNOSZENIA

W przypadku prac serwisowych i usterek

w elektrowniach wiatrowych niezbedne czesci

zamienne i urzadzenia musza zostac jak najszybciej

dostarczone do gtowicy wiezy. Tutaj jako

niezawodny produkt sprawdza sie wciagnik

tancuchowy DC-Wind Demag:

= Wysokos¢ podnoszenia haka do 180 m

= Wysoka predkos¢ podnoszenia do 24 m/min

= Silnik z czasem wiaczenia 100%

= Zastosowanie w temperaturze w warunkach
Cold-Climate do —40°C (survive)

WCIAGNIK WSPINAJACY SIE, ODWROCONY

O 180° W PIONIE

Wociagniki tancuchowe po obréceniu o 180° mozna
wykorzystywac jako wciagniki wspinajace sie
zaréwno przy budowie rusztowan, jak rowniez
podczas prac serwisowych lub montazowych.

WYKONANIE DLA OSOB PRZEBYWAJACYCH
POD tADUNKAMI

W branzy organizacji imprez, tzn. w teatrach i na
scenach, na targach, w kosciotach itd. obowiazuja
okreslone wymagania bezpieczenstwa stawiane
wciagnikom faricuchowym:

BGV-D8+: Dla wciagnikéw faricuchowych
stosowanych do prac budowlanych i
przytrzymywania, jednak nie do przemieszczania
tadunkéw nad osobami.

BGV-C1: Dla wciagnikéw tancuchowych DC —
przygotowanych do uzycia zgodnie z BGV-C1

— stosowanych do przytrzymywania

i transportowania tadunkéw nad osobami.
Opcjonalnie:

= Hamulec podwaojny

= Reczny luzownik hamulca

= Generator impulséw

39799-6

39329-2

40080-8
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Bezprzewodowe przyrzady obstugowe -
sterowniki radiowe

Wszedzie tam, gdzie do sterowania dzwignicami i suwnicami wykorzystywane
sg sterowniki radiowe, uzytkownicy moga liczy¢ na wyzszg elastycznos¢ obstugi
w poréwnaniu ze sterownikami przewodowymi.

Wieksza ergonomia, wieksze bezpieczenstwo dzieki zmiennej odlegtosci od tadunku
i na koniec wyzsza wydajnos¢ sa tutaj najwazniejszymi zaletami sterownikow
radiowych.

STEROWNIK RADIOWY DRC-DC

Sterownik DRC-DC zostat zaprojektowany
specjalnie z mysla o wciagnikach taricuchowych DC
z silnikami z przetagczanymi biegunami

i sterowaniem elektrycznym. Oba nadajniki radiowe g‘é‘h

pozwalaja na sterowanie maksymalnie dwoma i

osiami (DRC-DC 6) lub maksymalnie trzema osiami Nadajnik radiowy Nadajnik radiowy
(DRC-DC 10). DRC-DC 6 DRC-DC 10

Maty odbiornik radiowy jest wykorzystywany

w roznych konfiguracjach montazowych —

w zaleznosci od wielkosci konstrukcyjnej wciagnika
tancuchowego. Gotowe do podtaczenia przewody
gwarantuja tatwe i szybkie podtaczanie.

Sterownik radiowy DRC

18



STEROWNIK RADIOWY DRC-MP
DRC-MP (Demag Radio Control-Multi Purpose) jako
system alternatywny do DRC-DC moze by¢
wykorzystywany w nastepujacych zastosowaniach:
= Przy bezstopniowym sterowaniu DCS-Pro
w maksymalnie trzech osiach
= W instalacjach z dwoma waézkami jezdnymi, z
przetaczaniem przyciskiem funkcyjnym F1 lub F2
= Przy koniecznosci zastosowania nawet trzech
cyfrowych kanatéw informacji zwrotnych do
wskazywania informacji stanu (do wyboru wozek
1/2) lub ostrzezen

W przypadku zastosowania sterownika radiowego
DRC-MP istnieje mozliwos¢ wyboru miedzy
bezstopniowym nadajnikiem z przyciskami DRC-10
lub bezstopniowym nadajnikiem z joystickiem
DRC-J, ktéry mozna w praktyczny sposéb zawiesic
na pasku na ramionach.

CECHY STEROWNIKOW RADIOWYCH DRC-DC
| DRC-MP

Mocne i solidne
= Obudowa odporna na wstrzasy i temperature
= Wbudowana ostona przeciwudarowa

Bezpieczne i niezawodne

= Transmisja radiowa niewrazliwa na zaktdcenia
dzieki przeskakiwaniu czestotliwosci

= Automatyczne zarzadzanie czestotliwosciami

= Pole wskazan standw roboczych i stanu
natadowania akumulatoréw

= Funkcja zatrzymania wg DIN EN 13849-1
z kategoria 3 poziomu dziatania PL c (DRC-DC),
PL d (DRC-MP)

STEROWNIK NA PODCZERWIEN DIR

39487-1-1

> 2
Nadajnik z joystickiem DRC-J

Proste i wygodne

= Ergonomiczny ksztatt

= tatwa obstuga nadajnikow

= Duza dostepnos¢ dzieki szybkiemu tadowaniu
akumulatoréw nadajnika lub zasilaniu
z dostepnych w sklepach baterii typu Mignon AA

= Zakresy czestotliwosci dopuszczone na catym
Swiecie bezptatnie i bez obowiazku rejestracji

= tatwe bezprzewodowe logowanie nadajnikéw
radiowych

Sterownik na podczerwien DIR stanowi alternatywe dla sterownika radiowego i posiada nastepujace cechy:
= Duze bezpieczenstwo dzieki ograniczeniu zasiegu (maks. 40 m)

= W bliskiej strefie (do 15 m) nakierowywanie nadajnika na czujnik nie jest konieczne

= Brak naktadania sie czestotliwosci nadawania, jesli sterowniki radiowe pracuja w tych samych

czestotliwosciach
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40794-1
40793-1

«
39415-2

DSC DSK DST-3

Kasety sterownicze

KASETA STEROWNICZA:

WSZYSTKO POD KONTROLA

Kasety sterownicze przekazuja polecenia operatora
precyzyjnie w kazdej sytuacji. Umozliwiaja one
prace bez zmeczenia osobom prawo-

i leworecznym w rekawicach lub bez. Kasety
sterownicze Demag wyréznia ksztatt obudowy
zoptymalizowany pod katem ergonomii i skosne
zawieszenie. Sg one wyjatkowo solidne i doskonale
przygotowane do najtrudniejszych wyzwan dnia
codziennego.

PRZEWOD STERUJACY:

ZAWSZE WE WEASCIWEJ POZYCJI ROBOCZE)
Innowacyjne rozwiazanie do optymalnego,
ergonomicznego ustawiania dtugosci przewodu
sterujacego badz wysokosci roboczej kasety
sterowniczej — made by Demag.

DST-7

8880 1

39745-6

DSE-10

CECHY

Wysokogatunkowe tworzywo sztuczne z duza
odpornoscia na uderzenia

Z zabezpieczeniem przed ztamaniem

i uderzeniem

Stopien ochrony IP 65: skuteczna ochrona
przed pytem i wilgocia

2-stopniowe lub bezstopniowe elementy
sterujace

Kaseta sterownicza DSK i DST réwniez dla
konwencjonalnego sterownia

CECHY

katwa regulacja optymalnej dla operatora
wysokosci roboczej kaset sterowniczych DSC
i DSE

Dtugos¢ przewodu sterujacego mozna
zmieniac bez probleméw zwiazanych

z okablowaniem za pomoca przestawnika
Przestawnik jest jednoczesnie wyposazony
w solidny odciag przewodu sterujacego
Przewdd sterujacy wykonany jest ze
sprawdzonego i wyjatkowo wytrzymatego
materiatu

W szczegolnych warunkach
eksploatacyjnych mozna réwniez stosowac
przewody sterujace z wezem
podtrzymujacym lub 2TY



Transport nadwozi przy pomocy dwoch wciagnikéw fancuchowych LDC-D sprzezonych ze soba mechanicznie
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Mechanizm jezdny, recznie przesuwany

WOZKI JEZDNE U/RU
Generacja wozkéw jezdnych U/RU jest dostepna
w czterech wielkosciach konstrukcyjnych

z udzwigiem do 1100 kg (U11), do 2200 kg (U22),

do 3400 kg (U34) lub do 5600 kg (RU56).

= Zakresy szerokosci potki jezdnej do maks. 500
mm

= Szerokos¢ potki ptynnie regulowana za pomoca
pierscieni nastawczych

= Szybki i tatwy montaz

= Spokojny przesuw i niskie opory jazdy

= Rolki jezdne wykonane z wysoce wytrzymatego
i odpornego na zuzycie poliamidu lub zeliwa
sferoidalnego

= Nadaja sie do profili z pétkami réwnolegtymi i
skosnymi

= Dtugowieczne i niezawodne wtasciwosci jezdne
dzieki rolkom jezdnym bez obrzezy i bocznym
rolkom prowadzacym ze stali

= Zuzycie toru jezdnego ograniczone do minimum

= Ostony boczne z aluminiowego odlewu
cisnieniowego z wysokiej jakosci powtoka
proszkowa

= Zintegrowane zabezpieczenie przed upadkiem
i nagtym zwolnieniem tadunku

WOZEK JEZDNY CLICK-FIT CF 5

Po zamontowaniu na torze jezdnym mechanizmy

jezdne Click-fit przystosowane do jazdy po torach

krzywoliniowych z udzwigiem do 550 kg sa

gotowe do pracy.

= Szerokos¢ potki jezdnej od 58 do 91 mm

= Promien tuku od 800 mm

= Zintegrowane zabezpieczenie przed upadkiem
i nagtym zwolnieniem tadunku

ODBOJ ZACISKOWY

Odboje zaciskowe KPA/KPT to idealne
ograniczenie przejazdu wciagnika po torze
dostosowane do mechanizmoéw jezdnych DC.
Mozna je szybko i w prosty sposéb
zamontowac przez przykrecenie na torach
jezdnych wykonanych z profilu dwuteowego

ZASILANIE ELEKTRYCZNE

Przewdd wleczony KBK 25 stuzy zaréwno do
doprowadzania energii elektrycznej do
wozka, jak réwniez — z osobna prowadnica
— do sterowania kasetg sterownicza
przesuwna niezaleznie od weciagnika.
Alternatywnie do zasilania KBK25 mozna
stosowac szynoprzewdd kompaktowy
DCL-Pro.



Mechanizmy jezdne napedzane elektrycznie

ELEKTRYCZNE NAPEDY JEZDNE | WOZKI

JEZDNE

Do wspétpracy z wciagnikiem tancuchowym DC

opracowano elektryczne napedy jezdne E11, E22-C

i E34.

= Prosty i szybki montaz napedoéw jezdnych na
wozkach jezdnych U11 do U34

= Sterowanie wbudowane w mechanizm jezdny
zapewnia doskonate wtasciwosci jezdne
mechanizmu

= tagodny rozruch i hamowanie umozliwiaja
manewrowanie tadunkami bez wiekszych wahan

= Predkosci i stopien przyspieszenia badz
zwalniania mozna w razie potrzeby zmieniac za
pomoca kasety sterowniczej

= Wszystkie potaczenia elektryczne sa na wtyk

= Mozliwos¢ opcjonalnego montazu wytacznikow
kraricowych

= Nowoczesna, kompaktowa forma przemystowa

PREDKOSCI JAZDY NAPEDOW JEZDNYCH
= E11/E22-C do 24/6 m/min (27 m/min dla E22-C z RF125)
= E34 do 14/3,4 m/min

PREDKOSCI JAZDY SILNIKOW ZBF
= Zaleznie od udzwigu 12/4, 20/5, 24/6, 40/10 m/min

Przy korzystaniu z wézkéw

z bezposrednim sterowaniem lub
z konwencjonalnym sterowaniem
stycznikowym mechanizmy jezdne
U11 do U34 oraz EU56 moga by¢
napedzane silnikami trojfazowymi
ZB.

Zastosowanie w KBK z ciernym
napedem jezdnym RF 125
i napedem jezdnym E22-C
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Warianty wozkow i wciggnikow

ZMNIEJSZONA WYSOKOSC KONSTRUKCYJNA
Przy matej wysokosci pomieszczenia wyjatkowo
kompaktowy wézek jednoszynowy KDC

0 niezmiernie matej wysokosci konstrukcyjnej
pozwala na optymalne wykorzystanie wysokosci
podnoszenia haka. W przypadku wiekszych trawers
mozna zastosowac wozek BigBag KLDC ze
zwiekszonym odstepem haka od wciaggnika.

40017

Wozek zwartej budowy do niskich pomieszczen Wozek zwartej budowy KLDC ze zwiekszonym
odstepem haka od wciagnika (wdézek BigBag)

Wozek zwartej budowy ze zwiekszonym odstepem
haka od wciagnika

WOZEK JEZDNY Z PRZEGUBEM OBROTOWYM
DO TOROW LUKOWYCH
Do jazdy po tukach na torach jezdnych
wykonanych z profilu | doskonale nadaja sie wozki
jednoszynowe R/EUDDC (normalna wysoko$¢
konstrukcyjna) i RZEKDDC (zmniejszona wysokos¢
konstrukcyjna) z mechanizmami jezdnymi
z przegubem obrotowym.
= Promienie tukéw od 800 mm TR
= Cicha i fagodna jazda dzieki bocznym rolkom "
prowadzacym ——
= Montaz silnika jezdnego nad przekfadnia katowa ~ Wozek z przegubem obrotowym EKDDC (zmniej-
przy koniecznosci ograniczenia gabarytow szona wysokos¢ konstrukcyjna)
weciagnika

1284_064
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DWA ZEJSCIA LANCUCHA - Zalety LDC-D:

Z SYNCHRONIZACJA MECHANICZNA = Przystosowany do wyzszych predkosci

Do transportu dtugich tadunkéw lub do pracy = Diuzsza zywotnos¢ faricucha i mniejszy efekt
z trawersa szczegdlnie zalecane sg podwojne wielokata z uwagi na brak dodatkowych
weciagniki faricuchowe z dwoma mechanicznie zmian kierunku faricucha
zsynchronizowanymi zejsciami tanicucha. Do

wyboru sa formy konstrukcyjne LDC-D lub KLDC-D. Zalety KLDC-D:

= Mniejszy wymiar haka C dzieki zmniejszonej
wysokosci konstrukcyjnej

|« 38
L=
o0 [
40507-2

Podwaojny wciagnik tancuchowy LDC-D Podwojny wciagnik tancuchowy KLDC-D: zmniej-
z watkiem taczacym szona wysokos¢ konstrukcyjna, pozycja zejscia 2/4

43471945

Podwojny wciagnik tancuchowy KLDC-D: zmniejszona wysokos¢ konstrukcyjna, pozycja zejscia 3/4 i 4/5
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DWA ZEJSCIA tANCUCHOW - PRACA

W TANDEMIE

Do transportu dtugich tadunkéw, nadwozi itd.

zamiast mechanicznie zsynchronizowanego

podwadjnego wciggnika tancuchowego mozna

stosowac dwa weciagniki taricuchowe w trybie

tandemowym.

= Réwnolegte sterowanie za posrednictwem panelu
obstugi

= Sterowanie tandemowe (bez sterowania
synchronicznego) do niezawodnej ,, pracy
grupowej” wg DIN EN 15011

= Mozliwos¢ osobnego sterowania wciagnikami
tancuchowymi przez przetacznik wyboru

CZTERY CIEGNA tANCUCHOW

Do indywidualnych zastosowan i transportu
elementow chwytnych klienta lub elementow
ptaskich niezbedne moga okazac sie cztery punkty
zamocowania. Do tego Demag oferuje
mechanicznie zsynchronizowany poczwaorny
wciagnik faricuchowy LDC-Q z czterema ciegnami
tancuchoéw. Jeden wciagnik taricuchowy napedza
tutaj za posrednictwem odpowiednich elementéw
taczacych wszystkie cztery napedy tancuchowe.

Alternatywnie mozliwy jest rowniez elektryczny
tryb pracy réwnolegtej czterech oddzielnych
wciagnikéw tancuchowych DC.
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tadunki wiszace nad osobami wg BGV D8+ w ocynkowni z
26 dwoma podwaojnymi wciggnikami fancuchowymi w wykonaniu tandemowym
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Perfekcyjne potjczenie -

system dzwignicowy

lekkiej konstrukcji KBK Demag z profilami
stalowymi i aluminiowymi

Powigzanie proceséow produkgji, zatadunek maszyn,
przenoszenie materiatéw — wszystkie zadania
Zwigzane z manewrowaniem i transportem maja
jedna wspdlna ceche: samo podnoszenie

i opuszczanie tadunkéw nie wystarcza, konieczny
jest jeszcze ruch w poziomie.

Nie ma znaczenia, czy bedzie to przedsiebiorstwo
przemystowe, handlowe, czy tez ustugowe,

TORY PODWIESZONE

= Jednoszynowe tory podwieszane s3a
preferowanym rozwigzaniem przy liniowym
potaczeniu pomiedzy punktami zatadunku i
wytadunku.

= Indywidulane przebiegi tras dzieki zastosowaniu
odcinkéw prostych i tukowych, zwrotnic i
obrotnic.

n
.
o
o
©
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pojedyncze stanowisko pracy, liniowe tory
transportowe, czy tez suwnice na duzych
powierzchniach — instalacje wykonane z systemu
modutowego suwnic KBK pozwalaja na transport
zalezny od potrzeb, wysoce efektywny i bez
zatorow. Nadpodtogowy transport materiatéw
umozliwia zyskanie dodatkowej, cennej
powierzchni produkcyjnej i magazynowej.

SUWNICE PODWIESZONE

= Suwnice podwieszone jedno- i dwudZwigarowe
do transportu tadunkéw na catej powierzchni

» Lekkobiezne prowadzenie reczne z uwagi na
mata mase wiasna

= Elektryczne napedy jezdne przy wiekszych
tadunkach lub duzych odlegtosciach transportu




Ergonomiczne procesy robocze sa mozliwe do
uzyskania dzieki doskonatym wtasciwosciom

lekkobieznym napedéw jezdnych oraz niskiej masie

wiasnej urzadzen. Mniejsze obciazenie
pracownikow przyczynia sie do ograniczenia
przestojow z powodu choroby i zwieksza
satysfakcje z pracy.

MAKSYMALNA ELASTYCZNOSC

= Modutowa konstrukcja systemu na zasadzie
modutowe;j

= Réznorodne mozliwosci zastosowania urzadzen
przesuwanych recznie, elektrycznie lub
pneumatycznie az po w petni zautomatyzowane
rozwigzania

= Integracja nowych lub wymiana istniejacych
podzespotdw jest mozliwa w fatwy sposdb,
w dowolnej chwili

= Potaczenie profili aluminiowych i stalowych
w obrebie jednej instalacji

= Wyjatkowa lekkobieznos¢
= tatwy montaz

Z ponad 50-letnim dos$wiadczeniem w zakresie
lekkich konstrukcji nasz system dzwignicowy KBK
jest symbolem bezpiecznego i niezawodnego
przeptywu materiatéw w niemal wszystkich
branzach na catym Swiecie. Nasze elementy
produkowane wielkoseryjnie gwarantuja duze
bezpieczenstwo dziatania oraz dtuga zywotnosc.

OPTYMALNA ERGONOMIA

= Wygodne i ergonomiczne przesuwanie reka,
m.in. dzieki matej masie wtasnej suwnic

= Optymalne wsparcie niemeczacej dla operatora

pracy
= Mniejsze obciazenie dla pracownikéw

= Zakres udzwigu profili ze stali do 3200 kg, a z aluminium do 2000 kg
= Ergonomiczne manipulowanie réwniez ciezkimi tadunkami

= Niemal catkowicie bezobstugowy system

= Zintegrowany szynoprzewod do profili w 5 wielkosciach
= Indywidualna konfiguracja produktéw za pomoca konfiguratora do suwnic podwieszonych

Demag Designer




Zurawie obrotowe Demag - efektywne wsparcie na
stanowisku pracy

Zurawie obrotowe Demag pozwalajg na fatwe i szybkie podnoszenie, tagodne
transportowanie i precyzyjne opuszczanie wszelkiego rodzaju materiatéw
produkcyjnych. Sprawdzaja sie one przy obrabiarkach, na stanowiskach montazowych,
jak réwniez na stanowiskach swobodnego sktadowania i przy rampach zatadowczych.

WIEKSZA WYDAJNOSC | ERGONOMIA ZURAWIE OBROTOWE StUPOWE

Transport reczny, sktadanie lub przenoszenie Zurawie mozna zainstalowa¢ praktycznie w kazdym
stosunkowo matych tadunkéw czesto nie tylko miejscu hali produkcyjnej. Mocowanie stupéw na
zajmuje duzo czasu, ale stanowi tez ergonomiczne  fundamentach lub istniejacych posadzkach hali
obciazenie dla pracownikéw. Zurawie obrotowe spetnia najwyzsze standardy bezpieczenstwa.
stupowe i przyscienne Demag w istotnym stopniu

przyczyniaja sie do optymalizacji ergonomii ZURAWIE OBROTOWE PRZYSCIENNE

stanowisk pracy. Nie zajmuja one powierzchni posadzki, poniewaz

montuje sie je na nosnych scianach betonowych
lub stupach hali albo przy maszynach
i urzadzeniach.

= Szeroki zakres udzwigu i wysiegu

= Niewielka masa wtasna wysiegnikéw

= Wersja konstrukcyjna do niskich pomieszczen

= Zurawie obrotowe z dwoma wysiegnikami

= Indywidualna konfiguracja produktow w konfiguratorze zurawi obrotowych Demag Designer

3



Suwnice uniwersalne

Suwnice pomostowe jednodzwigarowe i suwnice
podwieszane jako suwnice uniwersalne

z wciaggnikiem faricuchowym DC ciesza sie
popularnoscia w zastosowaniach z profilem
walcowanym petnigcym funkcje konstrukcji nosnej.
Suwnice uniwersalne stanowiace korzystny cenowo
produkt otwierajacy oferte, w sprawdzonej jakosci
Demag mozna optymalnie zaimplementowac w
istniejacych procesach transportowych klienta.

W istniejacych halach lub nowych budynkach, na
przyktad w funkcji suwnic remontowych mozna je
indywidualnie stosowac. Projektowanie instalacji
suwnicowych Demag odbywa sie na podstawie
aktualnej europejskiej normy dotyczacej dzwignic
DIN EN 13001 ,Dzwignice — Ogodlne zasady
projektowania” — oraz DIN EN 15011 , Dzwignice
— Suwnice pomostowe i bramowe”.

Mozliwie najmniejsze dojazdy woézka wciagnika
tancuchowego dzieki czotownicy wykorzystujacej
Udzwig: 1tdo5t mechanizmy jezdne napeddéw jezdnych wciagni-
Rozpietosc: do ok. 18 m kow tancuchowych DC
Predkosc jazdy suwnicy: do 10/40 m/min
Linia montazu wozkow widtowych:
suwnica EPKE z wciagnikiem tancuchowym DC
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Dane techniczne - Kryteria doboru

Wielko$¢ konstrukcyjng okresla

= Rodzaj obcigzenia

« Sredni czas pracy

= Udzwig

= Rodzaj przewleczenia

1. Jakie sg warunki pracy?
2. Jak duzy powinien by¢ udzwig

maksymalny?

3. Jak wysoko musi by¢
podnoszony fadunek?
4. Jak szybko ma by¢ podnoszony

tadunek?

RODZAJ OBCIAZENIA
(przewaznie szacowany) ustala sie na podstawie
nastepujacego schematu:

1 lekkie

Wciagniki poddawane
maksymalnemu obcigzeniu
tylko wyjatkowo, natomiast
biezace obciazenie bardzo
mate

2 srednie

Wciagniki poddawane czesto
maksymalnemu obcigzeniu,
natomiast biezace obcigzenie
mate

3 ciezkie

Wciagniki poddawane czesto
maksymalnemu obciazeniu i
ciagle $rednim obciazeniom

4 bardzo ciezkie

Wciagniki regularnie poddawa-
ne obciazeniom zblizonym do
obciazenia maksymalnego

mate obciazenie czesciowe
mata masa witasna

udzwig

czas pracy
duze obciazenie czesciowe
Srednie obciazenie czesciowe
$rednia masa wiasna

udzwig

czas pracy

duza masa wiasna

czas pracy

bardzo duza
masa wiasna

udzwig

czas pracy

5. Czy fadunki wymagaja
ostroznego podnoszenia
i opuszczania?

6. Czy tadunek ma by¢
przemieszczany?

7. Jakie ma by¢ sterowanie?

PRZYKLAD: o&——>

Udzwig 250 kg
Rodzaj obciazenia wg tabel Srednie
Predkos¢ podnoszenia 8 m/min
Przewleczenie 11
Srednia wysokos¢ podnoszenia haka 4 m
Liczba cykli pracy na godzine 20

Czas pracy na dzien 8 godzin

Sredni czas pracy na dzien moze by¢ oszacowany
lub obliczony na podstawie nastepujacego wzoru:

2 " $red. wysoko$¢ podnoszenia haka *

Czas pracy / liczba cykli pracy na godzine * czas pracy na dzien

dzien 60 *predko$¢ podnoszenia
Czaspracy/ _ 2°4720°8
dzien B 60°8 Zkah

Na podstawie tabeli dla sredniego obciazenia i
Sredniego czasu pracy wciagnika na dzien 2,66 h
wynika grupa natezenia pracy 2m+. Dla udzwigu 250
kg diagram wskazuje wielko$¢ konstrukcyjna DC-Pro 2
- 250.

Wciagnik tancuchowy DC-Com z 2 predkosciami podnoszenia i sterowaniem elektronicznym

Wociagnik taricuchowy Wysokos¢ Predkos¢ podnoszenia Grupa natezenia | Przewleczenie
podnoszenia pracy
Typ / wielkos¢ haka od p'[rrzny/;?n?z przy 60 Hz
konstrukcyjna [m] [m/min] FEM / ISO
80 4m /M7
DC-Com 1 8/2 9,6/2,4
100/ 125 3m /M6
21
160 3m /M6
DC-Com 2 6/1,5 72,8
200/ 250 2m /M5
11
315 3m /M6
DC-Com 5 4 4,5/1,1 5,4/1,3 27
400 / 500 2m /M5
630 3m/ M6
DC-Com 10 4/1 4,8/1,2 47
800 / 1.000 2m /M5
1.250 3m /M6
DC-Com 10 4an 4,8/1,2 2N 63
1.600 / 2.000 2m /M5



Grupa natezenia pracy okreslana jest na podstawie czasu pracy i rodzaju obcigzenia.

Rodzaj obcigzenia

L1
L2
L3

L4
Grupa natezenia pracy wg DIN EN 14492

Sredni czas pracy na dzien w godzinach

lekkie 2-4
srednie o 1-2
ciezkie 0,5-1
bardzo ciezkie 0,25-0,5
1Am

80

Udzwig przy przewleczeniu | Seria i wielkos¢ Predkosc
konstrukcyjna podnoszenia
przy 50 Hz
[m/min]

DC-Pro 1 8/2
8012130/ DC-Pro 2 16/4
DC-Pro 5 24/6

DC-Pro 2 8/2
160 DC-Pro 5 16/4
DC-Pro 5 24/6

DC-Pro 2 8/2
200 DC-Pro 5 16/4
DC-Pro 10 24/6

250 N DC-Pro 2 - 8/2
550 DC-Pro 5 h 16/4
DC-Pro 10 24/6

DC-Pro 5 8/2

315 DC-Pro 10 12/3
DC-Pro 10 24/6

DC-Pro 5 8/2

400 DC-Pro 10 12/3
DC-Pro 10 24/6

DC-Pro 5 8/2

500 DC-Pro 10 12/3
DC-Pro 10 24/6
630 DC-Pro 10 6/1,5
DC-Pro 10 12/3
800 DC-Pro 10 6/1,5
DC-Pro 10 12/3
DC-Pro 10 6/1,5

1.000 DC-Pro 15 8/2
DC-Pro 10 12/3

DC-Pro 10 8/2

1.250 DC-Pro 15 8/2
DC-Pro 16 12/3
1.250 DC-Pro 10 6/1,5

1600 DC-Pro 15 8/2
DC-Pro 16 12/3
1.600 DC-Pro 10 6/1,5

2.000 DC-Pro 25 8/2
5000 DC-Pro 10 6/1,5

DC-Pro 15 an

2.500 DC-Pro 25 8/2
DC-Pro 10 a1

2.500 DC-Pro 15 a1
DC-Pro 16 6/1,5

3200 DC-Pro 15 a1
DC-Pro 16 6/1,5

4.000 DC-Pro 25 a1

5.000 DC-Pro 25 an

1.250

2.500
2.500

5.000

4-8

2-4

1-2
0,5-1
2m+

250

500
500
500

1.000

1.000

1.600
1.600

2.000
2.000

3.200
3.200
4.000

8-16
4-8
2-4
1-2
3m

200

400
400
400

800
800

1.250
1.250

1.600

2.500
2.500

ponad 16
8-16
4-8
2-4
4m

80
80
160
160
160

200
200

250
250
315

315
315

630

630

1.000

1.250

2.000
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Wciagnik fanncuchowy DC-Pro z 2 predkosciami podnoszenia i sterowaniem elektronicznym lub
konwencjonalnym sterowaniem bezposrednim / stycznikowym (DC/CC)

Wociagnik taricuchowy Wysokos¢ Predkosc podnoszenia Grupa natezenia | Przewleczenie
podnoszenia pracy
haka od
Typ / wielkos¢ przy 50 Hz przy 60 Hz
konstrukcyjna [m] [m/min] [m/min] FEM /15O
DC-Pro1  DCM-Pro 1 DCM: 8/2 9,6/2,4
5 22
80 DC-Pro2  DCM-Pro 2" 2,88&4,3 16/4 19,2/4,8
DC-Pro 5 5 24/6 9 28,8/7,2 28
DC-Pro 1 8/2 9,6/2,4 B
100 DC-Pro 2 5 16/4 19,2/4,8
DC-Pro 5 24/6® 28,8/7,2 28
4m / M7
DC-Pro 1 DCM-Pro 17 DCM: 8/2 9,6/2,4
5 . 22
125 DC-Pro2  DCM-Pro 2" 28843 16/4 19,2/4,8
DC-Pro 5 5 24/6 ® 28,8/7,2 28
DC-Pro 2 8/2 9,6/2,4 22
160 5 16/4 19,2/4,8
DC-Pro 5 28
24/6 ® 28,8/7,2
DC-Pro2  DCM-Pro 2" s DCM: 8/2 9,6/2,4 3m/ M6 22
200 DC-Pro5  DCM-Pro 5V 2,88&4,3 16/4 19,2/4,8 28
4m / M7
DC-Pro 10 5 24/6 9 28,8/7,2 48
DC-Pro2  DCM-Pro 2V s DCM: 8/2 9,6/2,4 2m+2/ M5+ 22
250 DC-Pro5  DCM-Pro 5" 28843 16/4 19,2/4,8 " 28
DC-Pro 10 5 24/6® 28,8/7,2 48
DC-Pro 5 8/2 9,6/2,4 4m /M7 28
315 12/3 14,4/3,6 48
DC-Pro 10
24/6 ® 28,8/7,2 56
DC-Pro 5 8/2 9,6/2,4 3m /M6 28
400 12/3 14,4/3,6 4m /M7 48
DC-Pro 10
24/6 ® 28,8/7,2 3m /M6 56
DC-Pro 5 8/2 9,6/2,4 2m+2/ M5+ 28
500 5 12/3 14,4/3,6 4m / M7 48
DC-Pro 10
24/6 9 28,8/7,2 2m+2/ M5+ 56
6/1,5 7,2/1,8 48
630 DC-Pro 10 4m / M7
12/3 14,4/3,6 56
6/1,5 7,2/1,8 48
800 DC-Pro 10 3m/ M6
12/3 14,4/3,6 56
6/1,5 7,2/1,8 2m+2/ M5+ 48
DC-Pro 10
1.000 12/3 14,4/3,6 2m+2 3/ M5+ 56
DC-Pro 15 4 8/2 9,6/2,4 am* / M7 71
6/1,5 7.21,8 4m /M7 21 65
DC-Pro 10 5
1250 8/2 9,6/2,4 1AM/ M4 56
' DC-Pro 15 . 8/2 9,6/2,4 3m% /M6 11 71
DC-Pro 16 12/3 14,4/3,6 3m?/ M6 (RN
DC-Pro 10 5 6/1,5 7,2/1,8 3m/ M6 21 65
1.600 DC-Pro 15 A 8/2 9,6/2,4 2m+29 / M5+ " 71
DC-Pro 16 12/3 14,4/3,6 2m+2° / M5+ 111
DC-Pro 10 5 6/1,5 7.2/1,8 2m+23 / M5+ 7 65
2.000 DC-Pro 15 4 4/1 4,8/1,2 am7 / M7 83
DC-Pro 25 8/2 9,6/2,4 2m+? m”m 113
DC-Pro 10 5 1Am 9/ M4 65
4/ 4,8/1,2
DC-Pro 15 2/1 83
2.500 3m /M6
DC-Pro 16 4 6/1,5 7,2/1,8 110
DC-Pro 25 8/2 9,6/2,4 1Am / M4 71 113
DC-Pro 15 a1 4,8/1,2 2m+23 / M5+ 83
3.200 4 21
DC-Pro 16 6/1,5 7.2/1,8 2m+29 / M5+ 110
4.000 2m+2/ M5+
DC-Pro 25 4 4/1 4,8/1,2 21 125
5.000 1Am / M4

' DCM-Pro tylko ze sterowaniem elektronicznym, ? 2m+ odpowiada okresowi uzytkowania wynoszacemu 1900 godzin petnego obciazenia, * Naped faricuchowy FEM 1Am wg
DIN EN 818-7, ¥ Naped taricuchowy FEM 2m wg DIN EN 818-7, ® Naped tancuchowy FEM 1Cm wg DIN EN 818-7, ® Naped faricuchowy FEM 1Bm wg DIN EN 818-7, 7 Naped
taricuchowy FEM 3m wg DIN EN 818-7, ®Tylko z roboczym wytacznikiem kraricowym podnoszenia
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Wciagnik fancuchowy DCS z ptynna predkoscia podnoszenia i zintegrowanym sterowaniem za
pomocg falownika (DCS) lub przygotowany do sterowania klienta (FC)

Wciagnik faricuchowy Wysokos¢ Predkos¢ podnoszenia Grupa natezenia | Przewleczenie
podnoszenia przy 50/60 Hz pracy
haka
Typ / wielkosé od Min.-znam.~ Maks. ~ ®
konstrukcyjna [m] [m/min] [m/min] REEIS0
DCMS:
. D)
80 pesPro1 DS TT s peRs:
2,8&4,3
100 DCS-Pro 1 5 0,15-30 30 4m / M7 25
DCMS:
" 1)
125 DCS-Pro 1 BE'Q{';T&% 5 DCRS:
2,8&4,3
160 DCS-Pro 2 5
200 DCMS-Pro 2" DCMS: 0,15-16 30 2m+ 2/ M5+ 25
DCS-Pro 2 DCRS-Pro 27 5 DCRS:
250 2,8&4,3
DCS-Pro 5 0,08-8 15 2m+ 2/ M5+ 29
315
DCS-Pro 10 0,11-12 22 4m / M7 54
DCS-Pro 5 0,08-8 15 2m+ 2/ M5+ " 29
400
DCS-Pro 10 0,11-12 22 4m / M7 54
DCS-Pro 5 0,08-8 15 2m+ 2/ M5+ 29
500
0,11-12 22 4m / M7 54
5
0,06-6 11 54
630 am /M7
0,11-12 22 59
DCS-Pro 10 0,06-6 " 54
800 3m/ M6
0,11-12 22 59
0,06-6 11 2m+ 2/ M5+ 54
1.000 0,11-12 22 2m+ 23/ M5+ 59
DCS-Pro 15 4 0,08-8 15 4m*4 / M7 74
0,04-4 7 1Am 9/ M4 54
DCS-Pro 10 5
1.250 0,06-6 11 am /M7 2/1 68
DCS-Pro 15 4 0,08-8 15 3m?3/ M6 m 74
DCS-Pro 10 5 0,06-6 11 3m /M6 21 68
1.600
DCS-Pro 15 4 0,08-8 15 2m+ 29/ M5+ mnm 74
DCS-Pro 10 5 0,06-6 11 2m+ 23/ M5+ 68
2.000
DCS-Pro 15 4 am?7/ M7 86
DCS-Pro 10 5 1Am 9/ M4 21 68
2.500 0,04-4 7
3m#4/ M6
DCS-Pro 15 4 86
3.200 2m+ 23/ M5+

T DCMS/DCRS-Pro tylko ze sterowaniem elektronicznym, ? 2m+ odpowiada okresowi uzytkowania wynoszacemu 1900 godzin petnego obciazenia, * Naped faricuchowy FEM
1Am wg DIN EN 818-7, % Naped tancuchowy FEM 2m wg DIN EN 818-7, ¥ Naped faricuchowy FEM 1Cm wg DIN EN 818-7, © Naped tancuchowy FEM 1Bm wg DIN EN 818-7, 7
Naped faricuchowy FEM 3m wg DIN EN 818-7, ® Maks. predko$¢ podnoszenia w zakresie obciazenia czescioweao/bez obciazenia

39040-1
39313
39029

n
0
o
o0
™

40343

]
® 3

DC-Com DC-Pro DCS-Pro DCM-Pro DCRS-Pro
DCMS-Pro 35
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Dzieki konfiguratorowi produktéow on-line
szybko znajdziesz wciggnik tancuchowy, ktérego

potrzebujesz

www.demag-designer.com to adres, pod ktérym
zapisane sa wszystkie wazne dane i fakty dotyczace
weciagnika faricuchowego DC Demag. Ta platforma
informacyjna i projektowa zawiera obszerne
zestawienie produktéw i udostepnia dane
techniczne niezbedne przy projektowaniu. Istnieje
mozliwos¢ wyboru réznych jezykow.

Mozna réwniez pobrac rysunki CAD 3D

skonfigurowanego weciagnika faricuchowego
i dofaczy¢ do wtasnych rysunkow.

PORTAL DLA PROJEKTANTOW

i | DEMAG DESHGNER POSRTAL

- Designet Pomal

Dobor odpowiednich wciagnikéw i osprzetu jest
prosty i niezawodny.

Praktyczne, przemyslane menu uzytkownika
pozwala szybko i w niektopotliwy sposdb dojs¢ do
celu.

System zaméwien internetowych Demag
www.demagshop.com umozliwia réwniez
bezposrednie zamodwienie wciagnikdw
tancuchowych i komponentéw.

DOBOR PRODUKTOW

DEMAG

CHAM HOIST DATA

PRODUKTY WYNIKOWE o——




KONFIGURATOR PRODUKTOW ~ GEOMETRIE CAD

ON-LINE ﬁ = Konfigurowanie geometrii 2D lub
= Prosta obstuga — 3D on-line w licznych formatach

= Indywidualne rozwiazania plikéw

= Zapis wtasnej konfiguragji = PDF 3D do szybkiego przegladania
= Wyniki dostepne od reki bez programu CAD

= Zamowienia on-line przez sklep

Demag DOKUMENTACJA
= Opis produktu
= Dane techniczne

INFORMACIJE PRZEZ CALA DOBE
@ = Dostep w dowolnej chwili = Schematy potaczen
= Aktualne informacje = Dokumenty

WYBOR SKONFIGUROWANYCH GEOMETRII CAD 3D

Latwe projektowanie
WWW.DEMAG-DESIGNER.COM

40718-2
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Niezawodnie i szybko
WWW.DEMAGSHOP.COM

Sklep internetowy Demag - niezawodny i tatwy
wybor produktéow Demag

Na stronie www.demagshop.com mozna znalez¢ INFORMACIJE PRZEZ CALA DOBE

nasze oryginalne czesci zamienne Demag oraz = Ceny katalogowe i netto
wszystko zwigzane z tematem , Podnoszenie = Dostepnos¢ w magazynie i terminy dostaw
i transport”. Od czesci zamiennej po kompletne = Archiwum zamowien i sledzenie przesytek
urzadzenie dzwignicowe — wszystkie produkty w przypadku
Demag mozna konfigurowac zaskakujaco szybko. = Zamoéwien w sklepie Demag
= Wszystkich zamowien przestanych droga
Bezposredni dostep przy zamawianiu do tradycyjna
= Ponad 16 000 numerdéw identyfikacyjnych = Archiwum ofert
produktow = Dostep do systemu dokumentadji

= Indywidualnych konfiguracji produktéw przez
Demag Designer



Serwis

Oferujemy szeroka game innowacyjnych ustug serwisowych przez caty okres
uzytkowania urzadzen. Od jednego dostawcy. Ustugi te dotycza na réwni suwnic,
zurawi, dzwignic, chwytakéw i pokrewnych komponentéw marki Demag oraz
produktéw innych producentéw. Chcemy, aby nasi klienci w petni skoncentrowali sie
na swojej kluczowej dziatalnosci — poniewaz mogg miec¢ pewnos¢, ze ich urzadzenia
pracuja niezawodnie, ekonomicznie i bezawaryjnie.

Nasi doradcy serwisowi, korzystajac z bogatego,
branzowego know-how, pomoga Panstwu

w optymalnej realizacji indywidualnych wymagan
co do strategii serwisowania. Serwisanci Demag sa
kompleksowo przeszkoleni i stale doskonala swoje
umiejetnosci. Rezultatem jest serwis wyrézniajacy
sie wysoka jakoscia.
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TEREX MATERIAL HANDLING

Firma Terex to jeden z czotowych dostawcéw technologii
dzwignicowych na swiecie, oferujaca suwnice i podzespoty
Demag. Grupa Terex Material Handling zajmuje si¢
opracowywaniem i wytwarzaniem technicznie
zaawansowanych suwnic, wciggnikéw oraz komponentéw,
jak réowniez zapewnieniem wsparcia dla klientow i serwisu

dla swoich klientow. Terex Material Handling posiada zaktady
produkcyjne w 19 miejscach na pieciu kontynentach i
obstuguje klientéw w ponad 60 krajach.

Terex Material Handling Sp. z o.0.

Ul. Minska 63 A

03-828 Warszawa

Telefon: + 48 22 33 08 400

Fax: + 48 22 33 08 401
waw-dst-demag@terex.com

www.demagcranes.pl

DEMAG

ATEREXBRAND NN ENE R R I}

0615 PL/PL 202 007 45 701 1S 817

Zastrzegamy sobie mozliwo$¢ pomytek, btedéw drukarskich oraz zmian technicznych.

Wydrukowano w Polsce



