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Modutowy wciggnik linowy Demag DMR

Jeden wciggnik.
Dwie formy konstrukcyjne.
Wiele mozliwosci.
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Modutowy i elastyczny

Nowy wymiar elastycznosci: nowy, modutowy wciggnik linowy Demag DMR jest dosko-
natym rozwigzaniem spetniajacym indywidualne wymagania naszych klientéw. Dzieki
modutowej konstrukcji wciggnik DMR mozna precyzyjnie dostosowac do indywidualnych
zastosowan. W ten sposéb, opierajac sie na jednej podstawie technicznej, sprawdza sie
on w jeszcze szerszej palecie zastosowan niz produkty dostepne do tej pory na rynku.

JEDEN WCIAGNIK formach konstrukcyjnych: w formie konstrukcyjnej
Dzieki modutowej konstrukgji wciagnika DMR C oraz Co-Axial.
(Demag Modular Rope Hoist) wynika wyjatkowe WIELE MOZLIWOSCI
spektrum mozliwosci kombinacji zastosowan. Dzieki inteligentnie dobranym potaczeniom, na
Pozwala to na indywidualna konfiguracje wtasnego  weciagniku DMR mozna zabudowa¢ cata game ele-
wciagnika, ktorej efektem bedzie doskonate mentéw wyposazenia — wedtug wtasnego uznania.
rozwigzanie. W ten sposéb zgodnie z indywidualnymi wymaga-
niami klientéw mozna realizowac rézne rozwiaza-
DWIE FORMY KONSTRUKCYJNE nia — od wciagnika stacjonarnego az po wciagnik
Po raz pierwszy istnieje mozliwos¢ wyboru formy dwuszynowy. Wyjatkowy stopiert modutowosci
konstrukcyjnej wciagnika przy réwnoczesnym weciagnika DMR pozwala na uzyskanie wigksze;
zachowaniu wszystkich pozostatych opcji. Modu- liczby réznych wariantéw wciagnika linowego niz

towy wciagnik linowy DMR dostepny jest w dwodch  do tej pory.
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Forma konstrukcyjna C Forma konstrukcyjna Co-Axial

Wciagnik F-DMR
montowany na tapach

.....
o

41 e Wciagnik dwuszyno-

qﬂ’ wy EZ-DMR

41468

) ﬂ ' Wciagnik jednoszynowy
%; krétkiej zabudowy EK-DMR

DO WYBORU:

= Formy konstrukcyjne: forma konstrukcyjna C, forma konstrukcyjna Co-Axial

= Pie¢ wielkosci konstrukcyjnych z udzwigiem do 50 ton

= Zastosowania: wciagnik montowany na tapach, wciagnik jednoszynowy kroétkiej zabudowy, wciagnik dwuszynowy, wcig-
gnik jednoszynowy normalnej zabudowy

Sterowanie: inteligentne, konwencjonalne lub wiasne klienta

Naped: bezstopniowy lub dwustopniowy

Obstuga dokfadnie wedtug potrzeb: przewodowa lub radiowa

Liczne dodatkowe funkcje bezpieczenstwa i obstugi do wyboru
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Nasze modutowe rozwigzania to rowniez dostarczanie naszym klientom doktadnie
takiego sterowania do wciggnika linowego Demag DMR, ktérego potrzebuja. Do
wyboru macie Panstwo trzy rodzaje sterowania. W razie potrzeby juz dzisiaj mozemy
przygotowac naszych klientéw do przysztych proceséw produkcyjnych i logistycznych:
dzieki innowacyjnej technice sterowania wciggnik linowy stanie sie inteligentnym roz-
wigzaniem, przez co zwieksza przejrzystosc i bezpieczenstwo urzadzen.

TRADYCYJNE STEROWANIE STYCZNIKOWE STEROWANIE WEASNE KLIENTA

Réwniez z tradycyjnym sterowaniem stycznikowym  Wociagnik linowy DMR jest réwniez przygotowany
modutowe wciagniki linowe DMR gwarantuja nie- pod sterowanie przygotowane przez klienta, ktére
zawodna eksploatacje. Sterowanie stycznikowe jest  mozna fatwo zintegrowa¢ technika Plug & Play. Na
tatwe w konserwadji i dostepne z réznymi napie- zyczenie dostepna jest réwniez obudowa elek-
ciami sterujacymi. tryczna Demag z réznymi wpustami kablowymi.

Inteligentne i przysziosciowe
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INTELIGENTNE STEROWANIE SAFE CONTROL
Wysokie bezpieczenstwo eksploatacji i wydajna
produkcja — inteligentne sterowanie Demag Safe-
Control zapewnia wszystkie warunki pozwalajace
na optymalne wspomaganie nowoczesnych proce-
sow produkcyjnych i logistycznych. Jego rézno-
rodne mozliwosci zastosowania sprawiaja, ze pro-
dukcja w sieci juz dzisiaj staje sie rzeczywistoscia.

@
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Nadzorowanie napiecia liny

Ciagte nadzorowanie napiecia liny: gdy tadunek
podczas opuszczania znajdzie sie w pozycji docelo-
wej, naped podnoszenia automatycznie sie
wytaczy.

@)

Praca w tandemie

Bezpieczny transport tadunkéw dwoma wciggni-
kami linowymi DMR — za pomoca tylko jednego
zespotu sterujacego. Synchronizacja dwoch suwnic
z maksymalnie czterema wciagnikami linowymi jest
rowniez mozliwa.

Diagnoza zdalna w czasie rzeczywistym
Wszystkie wciagniki linowe DMR przez caty czas
pod kontrolg — réwniez wtedy gdy jestescie Pan-
stwo w podrozy stuzbowej. Nasz innowacyjny sys-
tem zdalnego dostepu Demag StatusControl
dostarcza w czasie rzeczywistym wszystkie istotne
dane robocze, analizuje je i bezposrednio przygoto-
wuje — réwniez dla terminala mobilnego. Dzieki
temu konserwacje mozna zaplanowac z wyprze-
dzeniem. System Demag StatusControl pozwala
rowniez na monitorowanie kompletnych urzadzen
dzwignicowych z réznych linii i zaktadéw produk-
cyjnych — zupetnie niezaleznie od producenta.

Kierunek takiego rozwoju zostat juz nadany: liczne
dodatkowe funkcje bezpieczenstwa i rozszerzenia
funkcji moga by¢ aktywowane osobno. Zintegrowany
system czujnikéw Demag SmartCheck nieustannie
rejestruje wszystkie parametry robocze wciagnika lino-
wego i przesyfa je do sterowania — od liczby obrotow
az po zuzycie hamulcéw. Naturalnie precyzyjne zabez-
pieczenie przed przecigzeniem jest w standardzie.

&

Pozycjonowanie docelowe

Automatyczne przenoszenie tadunkéw w wybrang
pozycje docelowa w czasie, w ktdrym operator
suwnicy naciska odpowiedni przycisk obstugowy na
sterowniku radiowym.

Sterowanie z omijaniem przeszkody
Okreslanie stref zamknietych dla wciagnika. W ten
sposéb mozna na przyktad bezpiecznie ominac
wysokie maszyny lub obszary pracy zabronionej
hakiem.

Redukcja obcigzenia w okreslonych obszarach
Definicja obszaréw, do ktérych wciagnik wjezdza
tylko wtedy, gdy tadunek nie przekracza wartosci
zadanej. Pozwala to zmniejszy¢ obcigzenie toru
suwnicy i hali — przede wszystkim przy uzytkowa-
niu dwoch i wiekszej liczby suwnic na jednym
torze.

Przyktady inteligentnych rozwigzan z Demag
SafeControl. Dostepne sg rowniez inne opcje.

5



6

Zmienny i indywidualny
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41465
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Dwie podstawowe formy

konstrukcyjne

= Forma konstrukcyjna C i forma
konstrukcyjna Co-Axial

= |dentyczne wymiary przytacze-
niowe i ztacza

= |dentyczny naped linowy
(beben linowy, liny, elementy
olinowania i zblocza dolne)

= |dentyczne czesci elektryczne

Wciagnik F-DMR montowany

na tapach

= Optymalny do uzytkowania
stacjonarnego lub do wdézkow
specjalnych

= Elementy olinowania dla
wszystkich typowych olinowan
zamontowane na wciagniku —
dzieki temu wciagnik mozna
zintegrowac bezposrednio
w przygotowanych konstruk-
cjach stalowych lub woézkach
specjalnych

= Zabudowa w czterech pozy-
cjach montazowych — kazda
z jednym kierunkiem zejscia
liny

= Mozliwo$¢ zamocowania
z czterech stron

Modutowa konstrukcja wciggnika linowego Demag DMR sprawia, ze sprawdza sie on
w réznych zastosowaniach — jako samodzielny wciggnik lub w suwnicach. Wystarczy
swobodnie wybrac¢ odpowiednie wykonanie z pieciu sposobéw zastosowania — catkowi-
cie niezaleznie od wymaganej formy konstrukcyjnej. Mozliwe sg réwniez inne sposoby
zastosowania formy konstrukcyjnej C i Co-Axial. Chetnie doradzimy w tym zakresie.



41480-2

41480-1

41481

Warianty zamocowania i zejscia liny

Praca z trawersa

41480-3

41480-4
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Wciagnik jednoszynowy krotkiej
zabudowy EK-DMR

Dzieki formie konstrukcyjnej C
zoptymalizowany pod katem
matych wymiaréw i niewielkich
skrajnych dojazdéw do zastoso-
wan suwnicowych.

Plynna jazda wézkiem umozliwia-
jaca precyzyjne pozycjonowanie
bez wiekszych wahan (opcjonalnie
jazda dwustopniowa)
Oszczednos$¢ miejsca — przetwor-
nica wozka i opornik hamowania
zintegrowane w komorze
elektrycznej

Ptynne dopasowanie szerokosci
toru jezdnego w zakresie
120-420 mm

Doskonata trakcja dzieki nape-
dowi DualDrive i DualDrive Plus
(opcja)

Wciagnik dwuszynowy EZ-DMR

Rozstawy standardowe toréw
jezdnych do 3550 mm, mozliwe
rozstawy specjalne
Standardowo z zabezpieczeniem
przed wypadnieciem z toru
zapewniajacym wyzsze
bezpieczenstwo

Wykonanie zoptymalizowane pod
wzgledem wysokosci
konstrukcyjne;

Niewielkie wymiary rozruchowe
Waozek czterokotowy ze spraw-
dzonymi jednostkami jezdnymi
Demag (zestaw kotowy DRS

z dwoma motoreduktorami
ptaskimi)

Wygodny dostep przy pracach
serwisowych

LR LTI GRELE LR e
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Innowacyjny i ekonomiczny

Modutowy wciggnik linowy Demag DMR nie tylko wyrdznia sie elastycznym uzytkowa-
niem w réznych zastosowaniach, lecz réwniez imponuje szczegétami technicznymi:
liczne innowacje odpowiedzialne sg za niezawodnos¢, wytrzymatosc i ekonomicznosé.

Zmienne rozmieszczenie e
Wydajne smarowanie olejowe = Dwie mozliwe pozycje monta- /I’i
= Przektadnia z wydajnym smarowaniem zowe skrzynki elektrycznej ol
olejowym wystarczajacym na okres
dziesieciu lat
= QOchrona przed wptywem czynnikéw
zewnetrznych dzieki zamknietej
konstrukgiji ¢ -
= Ekologiczny dzieki mniejszej o i '
30 procent ilosci oleju

Pelna ochrona e——

= Dwuczesciowa ostona bebna f Q n s of
linowego | {11111} i .,/-.

= Pionowa: we wszystkich wciagnikach i i ({‘“Ty :
linowych _ ‘ .

= QOstona pozioma jako opcja

Prowadzenie liny chronigce materiat

= Z elastycznego tworzywa sztucznego
odpornego na kwasy

= Mozliwos¢ odchylenia od pionu do 4°
bez dotykania prowadzenia liny

Sprzegto o wiasciwosciach o

amortyzujacych Bezwibracyjna i cicha praca

= Sprzegto miedzy przektadnia = Mocny silnik podnoszenia o zoptymalizowa-
a silnikiem nej konstrukdji

= Dtuzsza zywotnos¢ dzieki amortyzo- = Precyzyjne podnoszenie i opuszczanie
waniu uderzen silnika = Silnik z wirnikiem cylindrycznym lub precy-

= katwe uzupetnienie o enkoder zyjny silnik podnoszacy F10 (przy formie

konstrukcyjnej Co-Axial)

= Dostepny rowniez z przetwornica
czestotliwosci

= Potaczenia wtykowe wszystkich przewodéw
(Plug & Play)



Sterowanie dopasowane do potrzeb
= Wysokiej klasy sterownik radiowy DRC

od typu instalacji elektrycznej sterowania)
= Ergonomiczna kaseta sterownicza DSE
SafeControl)
= Sprawdzona w praktyce kaseta sterownicza DST
(przy sterowaniu stycznikowym)

D3 (zaleznie

10R (dla

@B3sssd

41255-3
39589-4

* Precyzyjne pozycjonowanie jazdy woézka

= W standardzie silniki wézkéw regulowane pod
katem czestotliwosci (przy SafeControl)

= Plynna predkos¢ od 3 do 30 m/min (z przetwor-

nica czestotliwosci)

e Dobra trakcja przy matym

zuzyciu
Spokojna jazda z ochrong toru = Do wyboru naped na jedno
= Wysoce wytrzymate i trwate rolki koto lub DualDrive z dwoma
jezdne i prowadzace ze stal napedzanymi kotami
= Minimalny poziom hatasu
napedu

= Przygotowany do drugiego
napedu jezdnego (DualDrive

Rozwigzanie jezdne na miare Plus)
potrzeb = Wolniejsze zuzycie i dtuga
= \Wykonanie wodzka jezdnego Zzywotnos¢ napedu

>
’ g Zoptymalizowane rolki linowe
\ = Wieksze rolki linowe — w zblo-

zoptymalizowane pod katem

masy z rolkami dociskowymi
= Alternatywnie: wykonanie

Z przeciwciezarem

czu goérnym i dolnym — do mini- ¢

' mum ograniczaja zuzycie liny
rowniez przy dtuzszych okresach
eksploatacji

—* Wysokie bezpieczenstwo

» Zoptymalizowana pod katem wagi obudowa
= Redukcja masy wtasnej o 50 procent przy wielkosciach 3, 5, 10 16
= Wysokiej jakosci ochrona antykorozyjna (powtoka proszkowa) prze-
znaczona réwniez do uzytkowania w agresywnym otoczeniu

= Ergonomiczne zblocze dolne z ostona reki chroniaca przed ingerencja z ruchomych elementéw z two-

rzywa sztucznego

= Dwuczesciowa ostona wejscia liny pozwala na szybka wymiane bez demontazu liny
= Dwa uchwyty muszlowe utatwiaja prowadzenie i manipulowanie zbloczem dolnym

11
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Opcjonalny i nha miare potrzeb
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Doktadnie dostosowany do potrzeb klienta — ta cecha wyr6znia modutowy wciggnik
linowy Demag DMR nie tylko w wersji podstawowej. Dzigki licznym opcjom dodatko-
wym wciggnik DMR posiada JESZCZE WIECEJ dodatkowych funkgji.

JESZCZE WIEKSZA Wydajnos¢:

Przetwornica i funkcja ProHub

Przetwornica pozwala na optymalne wykorzysty-
wanie wydajnosci silnika, a dzieki ptynnej regulacji
predkosci pozycjonowanie moze byc¢ jeszcze
doktadniejsze. Absolutne przyspieszenie przeta-
dunku: funkcja ProHub reguluje predkos¢ podno-
szenia za pomoca przetwornicy w zaleznosci od
aktualnego fadunku. W ten sposéb predkos¢ pod-
noszenia przy tadunkach do 30 procent obciazenia
znamionowego jest zwiekszana o 50 procent.

JESZCZE WIEKSZA Trakcja:
DualDrive/DualDrive Plus

Warto zwiekszy¢ trakcje wciagnikéw jednoszyno-
wych — na przyktad przy eksploatacji na zewnatrz
budynkoéw. Nasz naped dwukotowy DualDrive
napedza réwnoczesnie dwa kota. Dodatkowy
.plus” systemu: dzieki z goéry okreslonej pozycji
zabudowy drugi naped jezdny mozna tatwo

i szybko zainstalowac.

o

/s

JESZCZE WIEKSZA Elastycznosc:

Sterownik radiowy DRC D3

Wysokiej klasy sterownik radiowy DRC D3 z nadaj-
nikiem o duzym zasiegu pozwala na korzystanie

z maksymalnie 40 systemoéw radiowych na matej
przestrzeni. W systemie mozna uprzednio zalogo-
wac trzy nadajniki — i przez nacisniecie przycisku
przekazywac dalej. Zintegrowany uktad zarzadzania
energia i wbudowane akumulatory zapewniaja nie-
przerwana prace przez okres do pieciu dni.

JESZCZE WIECEJ W skrocie:

Demag StatusBoard

Caty proces podnoszenia pod kontrola: Demag
StatusBoard nie tylko informuje o masie aktualnego
tadunku, lecz rowniez wskazuje stan systemu oraz
dalsze dane robocze. Wieloliniowy kolorowy
wyswietlacz jest doskonale czytelny réwniez z wiek-
szej odlegtosci.

JESZCZE WIEKSZA Doktadnosc¢:

Mechaniczne sterowanie precyzyjne F10
Naped F10 z mechanicznym sterowaniem precyzyj-
nym, stosowanym w formie konstrukcyjnej Co-
Axial, umozZliwia jeszcze doktadniejsze pozycjono-
wanie fadunkow. Naped sktada sie z dwdéch osob-
nych silnikéw samohamujacych do predkosci gtow-
nej i predkosci pozycjonowania. Silniki wyrézniaja
sie doskonata wydajnoscia hamowania oraz hamo-
waniem automatycznym w razie spadku napiecia
lub wytaczenia silnika.
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katwo i on-line

Skompletowanie indywidualnego modutowego wciggnika linowego Demag DMR jest
bardzo tatwe: na stronie dla projektantéw Demag pod adresem www.demag-designer.
de mozna tatwo skonfigurowac on-line doktadnie taki wciggnik linowy, jaki odpowiada
indywidualnym wymaganiom.

14



DMR DESIGNER

» My Protects

Rozpoczecie konfiguracji

SELECTION BY MODEL CODE

SN DY MO0 CO08

Hosk pats
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3 DMR DESIGNER
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DMR DESIGNER

o ity Prostects

Produkty wynikowe

ELASTYCZNA KONFIGURACIJA

Nasz konfigurator DMR odzwierciedla petna ela-
stycznos¢ projektowania produktu. Dzieki temu
dostepne sa wszystkie mozliwosci wyboru — nieza-
leznie od tego, czy wczesniej wybrana zostata
forma konstrukcyjna Co-Axial, czy tez C. Interne-
towe narzedzie konfiguracyjne prowadzi uzytkow-
nika przez opcje wyboru poszczegdéinych parame-
tréow i na koncu prezentuje modutowy wciagnik
linowy DMR na miare indywidualnych potrzeb.

INTUICYJNA OBSLUGA

Praktyczne, przemyslane menu uzytkownika
pozwala szybko i w niektopotliwy sposdb uzyskac
efekt koncowy. Konfigurator DMR dodatkowo
wspomaga proces decyzyjny dzieki domyslnie
wybranemu wyposazeniu podstawowemu, ktére
odzwierciedla wieloletnie doswiadczenie firmy
Demag w zakresie wciagnikéw linowych. Natural-
nie wszystkie domyslne ustawienia mozna zmienic¢
wedle uznania na dalszym etapie konfiguracji.

BEZPOSREDNIE ZAMOWIENIE

Skonfigurowany wciagnik linowy DMR mozna réw-
niez wygodnie zamoéwi¢ — przez sklep Demag
www.demagshop.com.

KORZYSCI DLA KLIENTA:
= Krok po kroku do modutowego wciagnika
linowego DMR na stronie
www.demag-designer.de
= Indywidualny dobdr wszystkich wariantow
= Zapisywanie konfiguracji
= Wyniki dostepne od reki:
= Opis produktu i dane techniczne
= Rysunki wymiarowe CAD skonfigurowane
w 2D lub 3D
= Schematy potaczen
= Dokumentacja
= Wskazanie terminu dostawy
= tatwe ztozenie zamoéwienia na stronie
www.demagshop.com

15



Przemyslany i niezawodny

Indywidualne wymagania naszych klientéw sag osig naszych dziatan. Od wielu lat jeste-
$my jednym z czotowych, $wiatowych dostawcéw wciggnikéw linowych do suwnic oraz
do zastosowan w konstrukcji urzadzen. Marka Demag jest symbolem duzej sity innowa-
¢ji, catkowitej niezawodnosci, wieloletniego doswiadczenia i pierwszorzednego serwisu.

INNOWACIJE NIEZAWODNOSC

Dla lidera w dziedzinie innowacji, ktérym jestesmy, Nasi klienci moga w petni skoncentrowac sie na
priorytetowym celem jest coraz lepsze spetnianie swojej kluczowej dziatalnosci — poniewaz maja
wymagan swoich klientéw. Dlatego nieustannie pewnos¢, ze ich wciagniki pracuja niezawodnie. Na

ulepszamy nasze wciagniki i wytwarzamy doskona-  catym Swiecie wciagniki linowe Demag sa znane
te produkty dla naszych klientéw. Z powodzeniem: z wysokiej wydajnosci przetadunkowej, duzej
wraz z nowym, modutowym wciagnikiem linowym  rentownosci oraz szczegdélnego bezpieczenstwa.
Demag DMR temat ukierunkowania na potrzeby

klientéw wnosimy na zupetnie nowy poziom.

16



DOSWIADCZENIE

Nasze wieloletnie doswiadczenie w produkcji
wciagnikéw linowych czyni z nas niezawodnego
partnera. Dzieki innowacyjnym pomystom i wcze-
$niejszej pracy pionierskiej juz przed laty opracowa-
lismy podstawe coraz bardziej zdigitalizowanego
przemystu i te przysztosciowe technologie ciagle
rozwijamy.

SERWIS

Naszym klientom oferujemy szeroka game
wartosciowych ustug serwisowych przez caty
okres uzytkowania wciagnikéw linowych. Od
jednego dostawcy. Dzieki globalnej sieci serwi-
sowej nasi wykwalifikowani pracownicy serwi-
sOw bezposrednio na miejscu niezwtocznie re-
aguja na zapytania klientéw. Nasza wysoce
wydajna logistyka czesci zamiennych gwaran-
tuje szybkie dostawy na wypadek konieczno-
$ci serwisowania, zapobiegajac w ten sposob
dtugim okresom przestoju.
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Dane techniczne - Kryteria doboru wg FEM/ISO

Wielkos¢ konstrukcyjna
okresla:

- rodzaj obciazenia

- sredni czas pracy

- udzwig oraz

- rodzaj zalinowania

1. Jakie sa warunki pracy?

2. Jak duzy powinien by¢ udzwig

maksymalny?

3. Jak wysoko musi by¢ podno-

szony tadunek?

4. Jak szybko ma by¢ podnoszo-

ny tadunek?

5. Czy tadunki wymagaja ostroz-
nego podnoszenia i opuszcza-

nia?

6. Czy tadunek ma by¢
przemieszczany?

7. Jakie ma by¢ sterowanie?

RODZAJ OBCIAZENIA

(przewaznie szacowany) ustala sie na podsta-
wie nastepujacego schematu:

1: tekkie

Wociagniki poddawane maksymalnemu
obciazeniu tylko wyjatkowo, natomiast
biezace obcigzenie bardzo mate

2: srednie

Wociagniki poddawane czesto maksymal-
nemu obciazeniu, natomiast biezace
obciagzenie mate

3: ciezkie

Wciagniki poddawane czesto maksymal-
nemu obcigzeniu i ciagle srednim
obcigzeniom

4: vardzo ciezkie

Wociagniki regularnie poddawane
obciazeniom zblizonym do obciazenia
maksymalnego

udzwig

udzwig

udzwig

Czas pracy

czas pracy

czas pracy

Grupa natezenia pracy okreslana jest na podstawie czasu pracy
i rodzaju obcigzenia.

Sredni czas pracy na dzien \ [h]
1 lekkie 1-2 2-4 4-8 8-16  ponad 16
2 srednig 0,5-1 -2 2-4 4-8 8-16
3 ciezkie 0,25-0,5 0,5-1 1-2 2-4 4-8
4 bardzo ciezkie 0,12-0,25 0,25-0,5 [0,5-1 1-2 2-4

Grupa natezenia pracy mm
Rodzaj zalinowania

2/1 4N 6/1  8/1
4/2  8/2

Wielkos¢ konstrukcyjna

1 2 - - - - - - -
125 25 | - - - - - - -

16 32| - - - - - -

2 4 - - DMR 3 - - -
2,5 = - - - - - -
32 63 - - DMR 5 - - -

4 8 - - - - - - -

5 10 - - - - - -

63 125 - - DMR10 - - -

- 16 16 20 DMRI16* - -

- - 20 25 - - - - -
10 20 32 40 - - - - -
125 25 40 50  DMR20 - - - -

*2m /16 t=6/1; 1Bm/ 16t = 4/1
Przyktad:

Udzwig 5t
Rodzaj obciazenia Lsrednie”

wg tabeli
Predkos¢ podnoszenia 6 m/min
mate obciazenie  Zwolniona predkos¢ podnoszenia 1 m/min
czesciowe . o
mata masa Zalinowanie a4/1
wiasna Srednia wysokos$¢ podnoszenia haka 3 m
Liczba cykli pracy/godzine 20
duze obdiazenie (735 pracy/dzien 8h

czesciowe

s’red]n.ie obciazenie
§f§§§'§vrf$asa wiasna  Przyktad obliczen wg FEM/ISO

Sredni czas pracy na dzieri moze by¢ oszacowany lub
obliczony na podstawie nastepujacego wzoru:

2 x$red. wysoko$¢ podnoszenia haka
_ xliczba cykli pracy na godzine x czas pracy na dzien
60 xpredkos¢ podnoszenia

Czas pracy /
duza masa dzien

wiasna

Czaspracy/ = 2x3x20x8

. =2,66h
dzien 60x6

czas pracy

Na podstawie tabeli dla sredniego obciazenia i
Sredniego czasu pracy wciagnika na dzien 2,66 h
wynika grupa natezenia pracy 2 m. Dla udzwigu
5 ti przewleczenia 4/1 wynika z tabeli wielkos¢
DMR 5-5.

bardzo duza

masa wiasna



Tabela doboru

Predkos¢ podnoszenia Grupa, Udzwig | Wysokos¢ Predkos¢ podnoszenia Grupa.
natezenia podnosze- natezenia
pracy LENELE] pracy
[m/min] [m/min]
2/1 2/1
L 14/8 032-64 96 4m/M7 6.3 1,4/8 am/M7
1,25 ;é 2/12  0,64-12,5 19 3m/M6 8 50 2/12 3m/M6
16 %0 2,6/16 1-25 38 2m/M5 10 30 2,6/16  0,32-6,4 9,6 2m/M5
2 1,4/8  0,32-6,4 9,6 1Am/M4 40 064-12:> 154
DMR 3 . ! ! ! 54 1/6 0,8-16 24
an 12,5 1,4/8 1Am/M4
2 4m/M7 2/12
0,7/4 016-32 48
2,5 1% 1/6  032-64 96 3m/M6 4/2
32 45 M3/8 0512519 2m/Ms 6,3 148 4m/M7
4 0,7/4 016-32 48 1Am/M4 8 7,6 2/12 3m/M6
, ,16-3, . . 032-64 96
2/1 10 ;‘1"2 26/16 054125 19 2m/M5
' 0,8-16 24
16 14/8  032-64 96 4m/M7 125 313 176 1Am/M4
2 ;é 2/12 0,64-12,5 19 3m/M6 ' 1,4/8
25 50 b6 1-25 38 2m/M5 4/1
3,2 1,4/8 032-64 96 1Am/M4 12,5 0.7/4 4m/M7
4/2 16 0 1/6 3m/M6
1,3/8  016-32 48
16 14/8 032-64 96 4m/M7 20 15 32|k 2m/M5
DMR5 2 9,9 2/12 0,64-12,5 19 3m/M6 20 05/3 '04-8 12
163 26/16 1-25 38 27 ' '
2,5 ) 2m/M5 25 0,7/4 1Am/M4
3.2 14/8 032-64 96 1Am/M4 176
4/1 8/2
DMR 20
3,2 07/4 01632 48 am/M7 12,5 0.7/4 4m/M7
4 160 1/6  032-64 96 3m/M6 (LI 1/6 3m/M6
5 15 1,3/8 0,5-12,5 19 2m/M5 20 11I 3 1,3/8 0,16-3,2 4,8 2m/M5
161 0,32-64 96
6,3 0,7/4 016-32 4,8 1Am/M4 e 0,5/3 0.4-8 1
2/1 25 ' 0,7/4 1Am/M4
1/6
32 4, 14/8 03264 96 Am/M7
4 20 2/12 0,64-125 19 3m/M6 6/1
s 30 26/16  1-25 38 2m/M5 20 4m/M7
40 6,7 0,7/4
6,3 1,4/8 0,32-6,4 9,6 1Am/M4 25 10 0 é/S 3 022-43 6,4 3m/M6
pre 32 113é3 0,26-5,3 8 2m/M5
32 o 14/8 03264 96 4m/M7 40 0,7/4 1Am/M4
DMR10 4 1135 2/12 064-125 19 3m/M6 12/2
5 ;E;,Azl 26716 1-25 38 2m/M5 20 4m/N7
6,3 ' 1,4/8 032-64 96 1Am/M4 25 1182 ooé7//543 022-43 64 3m/M6
4/1 32 18 0,26-5,3 8 2m/M5
6,3 . 07/4 01632 48 am/M7 40 0,7/4 1AM/M4
8 10 176  032-64 96 3m/M6 8/1
10 ;(5) 13/8  05-125 19 2m/Ms . 4m/M7
12,5 0,7/4 016-32 48 1Am/M4 32 10 8'%31 016-3,2 48 3m/M6
4/1 40 ;?.g ' 0,2-4 6 2m/M5
. 50 ' 0,5/3 1AM/M4
16 ]g 07/4 016-32 48  1Bm/M3
DMR 16 20
6/1
12,5 6,7 0,7/4 0.22-4;3 6,4 3m/M6

16 13,3 09/53 0,42-8,3 12,5 2m/M5

* ProHub: przy obciazeniu znamionowym do 30% uzyskuje sie 0 50% wyzsza predkos$¢ podnoszenia.
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TEREX MATERIAL HANDLING
Firma Terex to jeden z czotowych dostawcow technologii
dzwignicowych na swiecie, oferujaca suwnice i podzespoty

Demag. Grupa Terex Material Handling zajmuje sie opracowy-

waniem i wytwarzaniem technicznie zaawansowanych suw-
nic, wciggnikow oraz komponentéw, jak réwniez zapewnie-
niem wsparcia dla klientow i serwisu dla swoich klientéw.
Terex Material Handling posiada zaktady produkcyjne w 19

miejscach na pieciu kontynentach i obstuguje klientéw w
ponad 60 krajach.

Terex Material Handling Sp. z 0.0.

Ul. Minska 63 A

03-828 Warszawa

Telefon: + 48 22 33 08 400

Fax: + 4822 3308 401
waw-dst-demag@terex.com

www.demagcranes.pl

DEMAG

ATEREXBRAND NN S EE RN 1 1

0915 PL/PL 21374544 70115 813

Zastrzegamy sobie mozliwo$¢ pomytek, btedéw drukarskich oraz zmian technicznych.
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